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Resumo:

Nesta apresentacdo, serdo consideradas metodologias computacionais para a andlise de
objectos representados em imagens estaticas e dinamicas. Assim, serdo descritas metodologias
de processamento e analise de imagem para segmentar (ou seja, identificar) objectos presentes
em imagens, realizar o seu seguimento temporal ao longo de sequéncias de imagens,
emparelhar e alinhar objectos em imagens, bem como para a reconstru¢do da forma 3D de
objectos a partir de imagens 2D. Serdo apresentadas solu¢bes computacionais baseadas em:
modelos deformaveis, como templates, modelos activos e métodos de level-set; métodos
estatisticos, como modelos de distribuicdo pontual, de forma e de aparéncia activa; métodos
estocasticos, como filtragem de Kalman e Unscented Kalman; modelagdo geométrica, em
particular, considerando informagdo de curvatura e de distancia; e em técnicas de analise
modal, optimizacdo e programacdo dinamica. Serdo apresentados varios exemplos de
aplicacdo das referidas técnicas, incluindo: segmentagdo de objectos em imagens, seguimento
de objectos em sequéncias de imagens, emparelhamento e alinhamento de objectos em
imagens e reconstrucdo 3D de objectos a partir de imagens 2D. Especial énfase serd dado a

objectos representados em imagens médicas.
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